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INSTRUKCIA OBSEUGI SILMIKA
SSR-BiDI

Silniki dziatajg
na czestotliwosci c €
868 MHz

Dane techniczne :

Zasilanie: 230V 50Hz

Moc znamionowa: 40/10 - 144 W
60/10 - 113 W
60/20 - 161 W

Temperatura pracy: od -10 °‘C do +50 °C

Dlugos¢ przewodu silnika: 2 m

llos¢ zyt w przewodzie: 5

Moc nadawania: <25 mW

Instrukcja dotyczy silnikéw SSR-BIDI z oprogramowaniem 4.2.0 i nowsze (od 01.03.2025r.)



UWAGA: Odbiornik radiowy wbudowany w silnik umozliwia bezposrednig wspotprace z
pilotami PX-BIDI, NX-BIDI, PXZF-BIDI, NXZF-BIDI, NX-BIDI PRO oraz z centralg TRY7.

1. SCHEMAT PODLACZENIA:

- Schemat podtgczenia napedu radiowego z przetgcznikiem
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1 = PE - przewdd ochronny (Z6kto-zielony)
2 =L1 - przewod liniowy (bialy)

3 = GORA (czarny)

4 = DOL (brazowy)

5 = N - przewdd neutralny (niebieski)

Uwaga: Do sterowania przewodowego wymagane jest uzycie wytgcznie
przetgcznikow dwuklawiszowych (monostabilnych).

- Schemat podtgczenia napedu radiowego bez przetgcznika

Puszka
elektryczna
podtynkowa

1 = PE - przewdd ochronny (Zélto-zielony)
2 =L1 - przewod liniowy (biafy)

3 = GORA (czarny)

4 = DOL (brazowy)

5 = N - przewdd neutralny (niebieski)



WAZNE: Po podaniu napiecia do napedu najpierw uruchamia sie BOOTLOADER (ok. 5
sekund). Po jego uruchomieniu naped potwierdza krétkim ruchem GORA/DOE
rozpoczecie nasfuchiwania pilotow, ktére trwa okotfo 10 sekund Po tym czasie silnik
ruchem GORA/DOt. potwierdza przejscie do normalnej pracy.

UWAGA: Podczas programowania do zasilania powinien by¢ podtgczony tylko naped
ktory jest programowany.

2. PIERWSZE URUCHOMIENIE | DODAWANIE PILOTOW:

UWAGA: Silnik SSR-BIDI jest silnikiem typu Plug&Play, w zwigzku z czym nie ma potrzeby
manualnego ustalania pozycji kraricowych. Naped uczy sie ich podczas normalnej pracy - po
wykonaniu 3 petnych cykli zapamietuje pozycje krancowe.

Gdy naped jest nieskalibrowany, klawisze lokalne dziatajg bez podtrzymania, a dodany na
stafe pilot i aplikacja - z podtrzymaniem. Po kalibracji klawisze lokalne dziatajg w nastepujgcy
sposob: krétkie wcisniecie - bez podirzymania, nacisniecie powyzej 2 sekund - z
podtrzymaniem.

Warunkiem poprawnej pracy jest state podfoZze (parapet), wieszaki blokady i zatyczki listwy
dolnej albo bufory uniemoZliwiajgce wysuniecie pancerza w gormej czesci prowadnic.

1. Podac¢ napiecie do silnika (po chwili naped potwierdzi krotkim ruchem GORA/DOL)

2. Wczesniej wybrac kanat na pilocie i natychmiast po poruszeniu silnika nacisng¢
przymsk STOP (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL.). Pilot zostat tymczasowo
przypisany do silnika i dziata w trybie bez podtrzymania.

3. Sprawdzi¢ poprawnos¢ kierunkow silnika. Krotkie nacisnigcie przycisku STOP, gdy
naped nie jest w ruchu, spowoduje odwrocenie kierunkow.

4. Nacisnaé na pilocie przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL.). Pilot
zostatdodany na state i dziata w trybie z podtrzymaniem.

5. Naped nauczy sie pozycji krancowych podczas normalnej pracy (przez 3 pierwsze
cykle).




3. MANUALNE USTAWIENIE POZYCJI KRANCOWYCH:

WAZNE: Rekomendowanym trybem pracy napedu jest tryb, w ktérym uczy sie on
samodzielnie pozycji kranncowych. Jezeli z przyczyn technicznych (brak parapetu, brak
zatyczek w listwie dolnej) niemoZliwe jest automatyczne skalibrowanie napedu pozycje
krancowe mozna ustawi¢ manualnie.

1. Podac¢ napigcie do silnika (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL ).

2. Wypra¢ kanat na pilocie i nacisng¢ przycisk STOP (silnik potwierdza krotkim ruchem
GORA/DOL), pilot zostat przypisany do silnika i dziata w trybie bez podtrzymania.

3. Wcisng¢ przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL), pilot zostat
przypisany na state.

4. Nacisng¢ 3x przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL. po kazdym przycisnieciu)

5. Wcisngé przycisk STOP (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL),

Przejscie do procedury manualnego ustawiania pozycji kraricowej.

6. Sprawdzi¢ poprawno$¢ kierunkdw. W przypadku odwroconych wyjsé sterujacych (kierunkow)
przytrzymac przycisk STOP na 3s (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL ).
7. GORNApozycja krancowa:
a. dojechac do wybranego potozenia
b. nacisng¢ przycisk P2 (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL) |
C. nacisngc przycisk GORA (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL.)
8. DOLNApozycja krancowa:
a. dojechac do wybranego potozenia
b. namsnac przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL)
c. nacisnaé przycisk DOt (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL)
9. Aby zakonczy¢ programowanie nalezy nacisngc¢ 2x przycisk P2 (silnik potwierdza
krétkim ruchem GORA/DOL po kazdym nacisnieciu).
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. RESET USTAWIEN:

Podaé¢ napiecie do silnika (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL.).

Nacisngé przycisk P2 (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL.).

Nacisna¢ przycisk GORA (silnik potwierdza krétkim ruchem 2x GORA/DOL.) zostanie
wykonany catkowity reset silnika oraz zostang wypisane wszystkie piloty.
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. ZASTAPIENIE ZGUBIONEGO/NIEDZIALAJACEGO PILOTA:

Podat napigcie do silnika (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL).

Nacisngc¢ przycisk P2 (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL).

Nacisng¢ przycisk STOP (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL) zostang wypisane
wszystkie piloty, a obecnie uzywany nadajnik zostanie zaprogramowany w trybie tymczasowym.
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. KOPIOWANIE PILOTOW:
. Nacisngé 2x przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL. po kazdym

nacisnigciu przycisku) na kanale ktéry chcemy skopiowac. )
Nacisna¢ przycisk STOP (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL) na kanale docelowym.
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. KORYGOWANIE POZYCJI KRANCOWYCH:
. Nacisngé 3x przycisk P2 (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL po kazdym

nacisnieciu przycisku)
a. przycisk GORA — reset pozyciji krancowych — naped uczy sie od nowa
b. przycisk STOP — edycja manualnych pozyciji krancowych (patrz punkt 3 podpunkt 6,7,8,9)
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8. POZYCJA POSREDNIA:

1

. Ustawiérolete w wybranej pozycji po$rednie;j

Przytrzymaé przycisk STOP na 5s (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL)

(pozycja posrednia zostata zapamietana)

. Aby wywota¢ pozycje posrednig nalezy nacisng¢ przycisk STOP przy zatrzymanej
rolecie.

4. Aby usunag¢ ustawiong pozycje posrednig nalezy przytrzymac przycisk STOP na 5s

(silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL.) po wczeéniejszym ustawieniu rolety w

zaprogramowanej pozyciji.
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. FUNKCJONALNOSC PRZYCISKU SERWISOWEGO:

©

Przytrzymanie 2s — przypisywanie/kasowanie pilotdw przyciskiem STOP
Przytrzymanie 5s — reset pozycji krancowych

Przytrzymanie 10s — reset catkowity (silnik potwierdza krotkim ruchem 2x GORA/DOL.)
Przytrzymanie 15s — wyj$cie bez podejmowania zadnej akcji (silnik potwierdza krotkim
ruchem 3x GORA/DOL.)
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Przycisk serwisowy




10. DODAWANIE SILNIKA DO CENTRALI TR7:

1. Po zalogowaniu sie do centrali wybra¢ "Kanaty" z dolnego menu.

2. Nacisng¢ przycisk "+" znajdujgcy sie w prawym gérnym rogu ekranu.

3. Wecisng¢ przycisk "Wyszukaj". Centrala rozpocznie wyszukiwanie silnikéw i innych
urzgdzen, ktore zaczng by¢ wyswietlane na liscie wyze;j.

UWAGA: Jezeli silniki nie pojawiajg sie na liscie urzgdzen, oznacza to, Zze uptyneto zbyt
wiele czasu od ich wigczenia i napedy przestaty nadawac sygnat
identyfikacyjny. Poruszenie napedem za [)omocq pilota, klawisza, albo_
wytgczenie | ponowne wigczenie do zasilania sprawi, ze silnik ponownie
bedzie mozna wyszukac.

UWAGA: Jezeli naped byt juz dodany do innej centrali, a nie zostat z niej poprawnie
usuniety, Zeby mozna byto przypisac go do nowej centrali konieczne jest
zresetowanie silnika.

4. Wcisngc¢ przycisk "+" znajdujgcy sie obok wyszukanego napedu. Silnik zostanie
dodany do centrali.

5. Pojawia sie menu opcji danego napedu. W zaktadce "Kanaty" mozna nada¢ nazw
ktora pozwoli na tatwg identyfikacje rolety (np. Salon 1). Zmiane nazwy zakonczyc
wciskajgc przycisk "ZAPISZ".

11. RESET SILNIKA ORAZ RESET POZYCJI KRANCOWYCH Z
POZIOMU KLAWISZY:

1. Po wigczeniu napiecia nalezy poczeka¢ na pierwszy
ruch GORADOL..
2. Nastepnie wcisngé i przytrzymac klawisz (nalezy
to zrobi¢ okoto 1-2 sekundy po pierwszym ruchu .
GORA/DOL - jesli zostanie nacisnigty przed  wsiemie
pierwszym ruchem albo w jego czasie to funkcja f:;‘;[fj:ﬁig;;
nie zadziata - zabezpieczenie przed montazem do napigcia
przyciskéw nieodbijajgcych):
e GORA -resetsilnika
eDOL  -reset pozycji krancowych
3. Trzymajac wybrany przycisk nalezy poczeka¢ na
wykonanie przez silnik drugiego ruchu GORA/DOL
4. Po wykonaniu drugiego ruchu GORA/DOL. nalezy
pusci¢ trzymany przycisk w ciggu 3 sekund:
e Reset napedu (silnik potwierdza krotkim _
ruchem 2x GORA/DOL). A
e Reset pozycji krancowych (silnik  Przyoiskikierunkowe
potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL).  SOFA-P

1 = PE - przewéd ochronny (Zéite-zielony)
2 =N - przewdd neutralny (niebieski)

UWAGA: Jezeli pomiedzy pierwszym i drugim 3= L1 - przewod liniowy (blaly)
ruchem silnika GORA/DOt wybrany 42 D0k torazowy)
przycisk zostanie puszczony to zadna
funkcja nie zostanie uruchomiona.



UWAGA: Jezeli uzytkownik chce zrezygnowaé z resetu to po drugim ruchu GORA/DOt
nalezy nie puszcza¢ wybranego klawisza przez 4 do 5 sekund - wyjscie bez
podejmowania zadnej akcji.

12. REGULACJA LUZOWANIA | DOCISKU PANCERZA ZA POMOCA
PILOTA:

UWAGA: Podczas ustawiania zakresu kazde przycisniecie przycisku GORA/DOt na
pilocie jest sygnalizowane krotkim ruchem silnika GORA/DOL, Koniec zakresu
regulacjijest sygnalizowany dtuzszym ruchem silnika GORA/DOL.

Wejscie w tryb regulacji: LUZOWANIE

1. Wecisna¢ przycisk P2 na pilocie, na kanale na ktérym, przypisany jest naped (silnik
potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL).

2. Wocisngé przycisk GORA (silnik potwierdza krétkim ruchem GORA/DOL). Silnik
przechodzi w tryb regulacji luzowania pancerza na gérze rolety.

Przyciskami GORA/DOL przesuwamy pozycje w ktorej zatrzymuije sie roleta na gorze:

- dla silnika SSR-BIDI-60 - zakres: od -50 do 50 (skok co 10)
- dla silnika SSR-BIDI-40 - zakres: od -50 do 50 (skok co 10)

3. Wecisna¢ przycisk STOP (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL.). Ustawienia
luzowania zostajg zapisane.

Wejscie w tryb regulacji: DOCISK
1. Wcisngc¢ przycisk P2 na pilocie, na kanale na ktorym, przypisany jest naped (silnik
potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL).

2. Wcisngé przycisk DOL (silnikpotwierdza krotkim ruchem GORA/DOL). Silnik
przechodziw tryb regulacji docisku pancerza na dole rolety.
Przyciskami GORA/DOL. przesuwamy pozycje w ktorej roleta zatrzymuie sie na dole:

- dla silnika SSR-BIDI-60 - zakres: od -50 do 50 (skok co 10)
- dla silnika SSR-BIDI-40 - zakres: od -50 do 50 (skok co 10)

3. Wecisna¢ przycisk STOP (silnik potwierdza krotkim ruchem GORA/DOL.). Ustawienia
docisku zostajg zapisane.



