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INSTRUKCJA OBSLUGI

opsiorNIK ROB 21

Sterowniki dziataja
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Uwarunkowany czynnikami
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1. OPIS URZADZENIA

Odbiornik ROB-21 przeznaczony jest do otwierania/zamykania bram wjazdowych lub garazowych

z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXALUS HOME oraz EXTA LIFE. Odbiornik mozna réwniez z
powodzeniem wykorzysta¢ do sterowania elektrozaczepami w furtach wejsciowych na posesje. W
przypadku sterowania bramami konieczne jest podtgczenie odbiornika pod odpowiednie wejscia
dedykowanego sterownika bramy wjazdowej lub garazowe;j.

ROB-21 posiada dwa wejscia do podtgczenia czujnikéw kraricowych — dzigki temu w aplikacji widoczny
jest faktyczny stan bramy: zamknigta / uchylona / otwarta. Funkcjonalnie tryb sterowania bramag
umozliwia catkowite jej otwarcie lub jedynie uchylanie do ustalonego poziomu. Szeroki zakres napiecia
zasilajgcego 12+24 V AC/DC umozliwia wspotprace z wigkszoscig sterownikéw bram dostepnych na
rynku.

Dwa kanaty ze stykami NO umozliwiajg niezalezne sterowanie: bramg i furtka, dwoma bramami lub
dwoma furtkami. Wymiary umozliwiaja montaz urzadzenia w puszkach instalacyjnych @60 lub
bezposrednio w obudowie sterownika bramy.

CECHY:
« otwieranie / zamykanie bram wjazdowych lub garazowych,
« sterowanie elektrozaczepamiw furtkach,
* mozliwo$¢ podtgczenia czujnikéw krancowych,
« wspdipraca z wigkszoscig sterownikéw bram dostepnych na rynku,
« sterowanie z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXALUS HOME oraz EXTALIFE
« niezalezne sterowanie dwoma kanatami (brama + furtka, 2 x brama, 2 x furtka),
« funkcja uchylania bramy,
« szeroki zakres napiecia zasilajagcego
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2. UWAGI MONTAZOWE

+ Przed podtgczeniem i skonfigurowaniem urzadzenia nalezy dokfadnie zapoznac¢ sig z instrukcjg
obstugi.

. Urzngzenie ROB-21 przeznaczone jest do montazu w puszkach instalacyjnych @60. Nalezy
stosowac puszki pogtebiane lub kieszeniowe. Dopuszczalny jest montaz bezposrednio w obudowie
sterownika bramy jezeli jego obudowa wykonana jest z tworzywa sztucznego.

+ W przypadku montazu na zewnatrz budynku nalezy zagwarantowa¢ odpowiednie zabezpieczenie
urzadzenia przed wnikaniem wody oraz kondensacjg pary wodnej.

« Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podanego zakresu napigcia zasilajgcego (12+24 V AC/DC).
Podtgczenie innej warto$ci napigcia moze negatywnie wptynaé na prace urzadzenia lub
doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

+ Czynnosci zwigzane z podtgczeniem oraz regulacjg powinny byé wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka ze wzgledow bezpieczenstwa nie nalezy montowac¢ urzadzenia bez
obudowy lub z uszkodzong obudowa.

Do instalacji nalezy uzy¢ wkretaka krzyzowego do 3,5 mm.

« Zaciski srubowe umozliwiajg podtaczenie przewodu maksymalnie 2,5 mm?2.

« Podany w instrukcji zasieg dziatania (do 200m) dotyczy warunkéw idealnych w otwartej przestrzeni.
W przypadku probleméw z zasiggiem zaleca sig¢ zastosowanie dodatkowego elementu
posredniczgcego w postaci retransmitera REP-21.

« Wyjscia urzadzenia ROB-21 (styk zwierny beznapigciowy NO) podigcza si¢ pod odpowiednie
wejscia sterownika bramy lub pod elektrozaczep furtki. Typowo w przypadku sterownikéw bram
wykorzystuje si¢ wejscia do podtgczenia przycisku lokalnego.

« Kraricowki podigcza sie pod wejscia IN1/ IN2. Moga to by¢ kraricowki typu NO lub NC. Krancowki
wymagajg odpowiedniej konfiguracji z poziomu aplikacji EXALUS HOME lub EXTALIFE.

+ W przypadku montazu kilku urzadzen w jednym miejscu nalezy unika¢ montazu jednego odbiornika
nad drugim.

3. PODLACZENIE

FURTKA BRAMA —
Przycisk @
Elektro- Krancéwka Krancéwka
-brama - brama
zamknigta otwarta
i1 Sterowanie
s lokalne bramy
12V AC Iy

Sterowanie bramg wjazdowg (kanat 2) oraz elektrozaczepem 12 V AC do furtki (kanat 1)

€



BRAMA 1
Krancowka
- brama 1 zamknieta

BRAMA 2
Krancéwka
- brama 2 zamknieta

i Sterowanie lokalne
Bs bramy 1

12VAC

—5

——! Sterowanie
lokalne
bramy 2

Sterowanie dwoma bramami wjazdowymi (krancéwki do sygnalizacji zamknigcia)

BRAMA 1
Krancowka
- brama 1 otwarta

BRAMA 2
Krancowka
- brama 2 otwarta

—1 Sterowanie lokalne
bramy 1

i1 Sterowanie

T° ] lokalne

12VAC

bramy 2

Sterowanie dwoma bramami wjazdowymi (krancéwki do sygnalizacji otwarcia)

@



PROGRAMOWANIE FUNKCJI Z POZIOMU CENTRALI TR7

1. PRZYPISYWANIE STEROWNIKA DO CENTRALI TR7
(PIERWSZE URUCHOMIENIE):

Podtgcz sterownik do zasilania —dioda STATUS mruga w kolorze zielonym przez kilka sekund.

2. Zaloguij sig do aplikacji TR7 i wejdz w zaktadke KONFIGURACJA URZADZEN
3. Wybierz zaktadke Nowe i wciénij przycisk e »Szukaj” — po kilku sekundach na liscie pojawig sie
dostepne urzadzenia
4. Aby doda¢ wybrane urzadzenie do aplikacji rozwin menu danego urzadzenia i nastepnie wcisnij
przycisk 4 w celu sparowania z centralg TR7
*W przypadku gdy dc Jest aktualizacja oprogr: ia w tym miejscu pojawi sie okno w
ktorym nalezy potwierdzic ten proces klikajac przycisk AKTUALIZUJ (podczas trwania tego procesu
nie nalezy wylgczac aplikacji)
* Po zaktualizowaniu oprogramowania (100%) Status procesu zmieni sig na: Aktualizacja zostata
zainstalowana. Nalezy wtedy klikngc przycisk ZAMKNIJ.
5. W zaktadce "Dodane" sprawdzamy czy wy$wietla si¢ nazwa ROB 21.
6. Po zidentyfikowaniu urzadzenia wciskamy przycisk "Ustawienia"(znaczek trybiku) a nastepnie

pojawia si¢ okno ustawien w ktorym najpierw nazywamy urzadzenie i jest mozliwos¢ edytowania
"Akcji" urzadzenia takich jak:
- Sprawdz aktualizacje
- Wersja oprogramowania
- Uruchomienie diagnostyki
Po nacisnigciu przycisku "Dalej" otwiera nam sie okno konfiguracyjne gdzie mozemy:
- Wybrac¢ obraz sterowanego przez nasze urzgdzenie obiektu z plikow zewnetrznych.
- Wybra¢ ikonke obiektu sterowanego przez nasze urzadzenie (zaproponowana przez
aplikacje).
- Nazwe sterowanego obiektu.
- Istnieje mozliwo$¢ dodania urzadzenia do grupy, wybierajgc nazwe z rozwijanego menu lub
dodajgc nowg , przycisk "Dodaj nowa grupe".
7. "USTAWIENIE PARAMETROW PRACY”

-Tryb pracy: Brama, Furta, Monostabilny

- Przypisane nadajniki: (dodane wczesniej)

-Ustawiamy czas impulsu.(np.dla furtki)

- Ustawiamy parametry globalne: dla Wejscie 1idla Wejscie 2

- Przypisane wyjscie (Kanal1, kanal2)

- Funkcje krancowki: (Brak,Zamkniecie, Otwarcie)

- Typ kranicowki: (Normalnie otwarta NO, Normalnie zamknigta NC)

Po ustawieniu " Zapisz"i "Zamknij"

&



2. USUNIECIE STEROWNIKA
(Z POZIOMU CENTRALI TR7):

. Aby usung¢ istniejacy sterownik ROB 21 zaloguj si¢ do aplikacji TR7 i wejdz w zaktadke
KONFIGURACJAURZADZEN.

W pozyciji Dodane wybierz konkretny sterownik rozwijajgc menu * i wciénij przycisk

.KOSZ" — pojawi sie okno potwierdzajgce usuniecie urzagdzenia.

Jezeli sterownik ROB 21 znajduje sie w zasiggu dziatania centrali zostanie usunigty, natomiast w
przypadku gdy centrala nie moze skomunikowa¢ sig ze sterownikiem (np. jest on odigczony od
zasilania) pojawi sie kolejne okno potwierdzajgce usuniecie jego ustawien. W takim przypadku
podczas ponownego uruchomienia sterownika nalezy dokonaé procedury resetu z poziomu przycisku
serwisowego (RESET STEROWNIKAROB 21).

I
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UWAGA: Nie nalezy usuwac ika ktorego izacja sie nie
Proces izacji nalezny ur i¢ i

3. KOMPATYBILNE PILOTY

Odbiornik ROB-21 mozemy sterowac:

- z pilotéw systemu EXALUS HOME:
NX-BIDI
PX-BIDI
- z pilotéw breloczkow firmy Zamel:
P-457/2
P 457/4
- z nadajnikéw dopuszkowych:
RNP-21
RNP-22,
- z menadzeréw scenariuszy z czujnikiem temperatury:

RNK-22
RNK-24



PROGRAMOWANIE FUNKCJI Z POZIOMU NADAJNIKA

1. WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ
PRZYCISK PROG:

Pojedynczy impuls

Naciénij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS za$wieci sie na niebiesko (programowanie
przycisku do kanatu 1). JeZeli chcesz wpisac przycisk do drugiego kanatu odczekaj okoto 5 sekund az
dioda STATUS za$éwieci sie na czerwono.

Wecisnij i przytrzymaj przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sig zaswieci.

Zwolnij przycisk pilota.

Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.

arwON

Uchylanie bramy

. Naci$nij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS za$wieci sie na niebiesko

(programowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisac przycisk do drugiego kanatu

odczekaj okoto 5 sekund az dioda STATUS zas$wieci sig na czerwono.

Naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sie zaswieci.

Powtornie na krétko nacisnij przycisk pilota.

. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.

EENIN




Monostabilny

. Wciénij i przytrzymaj przycisk, ktéry chcesz wpisaé do danego kanatu

. Nacisnij na krotko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko
(programowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisac przycisk do drugiego kanatu
odczekaj okofo 5 sekund az dioda STATUS zaswieci si¢ na czerwono.

Zwolnij przycisk pilota.

Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sig¢ zaswieci.

Powtoérnie na krétko nacisnij przycisk pilota.

Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.

N
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2. PROGRAMOWANIE CZASU OPOZNIENIA POPRZEZ
PRZYCISK PROG:

« Domyslnie ‘Czas op6znienia’ jest ustawiony na 10 sekund

« Czas programuije sie tylko dla przyciskow wpisanych w trybie ‘Uchylania bramy’.



1. Naciénij na krétko (0,5s) przycisk PROG. — dioda STATUS zaswieci na niebiesko.

2. Odczekaj okoto 10 sekund az dioda STATUS zaswieci na kolor cyjan.

3. Naci$nij na krotko przycisk pilota, ktory wczesniej wpisate$ w trybie uchylania bramy.

4. Na krotko zostanie wysterowane wyjécie, do ktérego jest wpisany przycisk. Dioda STATUS zacznie
migac zinterwatem 1 sekundy.

5. Po czasie, ktory chcesz ustawi¢ (maksymalnie 300 sekund) powtérnie nacisnij przycisk pilota.

6. Na krotko zostanie wysterowane wyjscie, dioda STATUS zamruga 3 razy i odbiornik wyjdzie z trybu
programowania czasu.

10 sekund

1 sekunda

I
max. 300 sekund

3. USUWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ PRZYCISK
PROG:

1. Naciénij przycisk PROG. na okoto 5 sekund - w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomarariczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko to zwolnij przycisk PROG.

3. W trakcie $wiecenia diody STATUS na niebiesko nacinij na krotko przycisk pilota, ktory ma by¢
usuniety zkanatu 1.

4. Jezeli chcesz usung¢ przycisk z kanatu 2 to odczekaj okoto 5 s az dioda STATUS zaswieci na
czerwono. W trakcie $wiecenia diody na czerwono naciénij na kroétko przycisk pilota, ktéry ma by¢
usuniety zkanatu 2.

5. Dioda STATUS zamruga 3 razy na pomaranczowo i odbiornik wyjdzie z trybu kasowania.

5 sekund



4. RESET DO USTAWIEN FABRYCZNYCH:

Reset do ustawien fabrycznych powoduje przywrécenie domysinej konfiguracji urzadzenia. Kasowane
sg wszystkie przyciski pilotow wpisane do odbiornika, wszystkie ustawione czasy oraz znacznik
informujgcy o sparowaniu odbiornika z kontrolerem.

1. Nacisénij przycisk PROG. na okoto 5sekund - w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomaranczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci sig na niebiesko to zwolnij przycisk PROG. i powtdrnie na krétko (0,5s) go
nacisnij.

3. Dioda STATUS zamruga na pomarariczowo a nastepnie 5 razy na zielono. Oznacza to poprawnie
wykonany reset fabryczny.

0,5 sekundy




